Budowa dzwigu dla niepetnosprawnych w ZSO nr 2 w Swietochtowicach B-01.02.04

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
B - 01.02.04 - ROBOTY ROZBIORKOWE | DEMONTAZOWE
WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiIORB)
$g wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z rozbiérkg, wyburzeniami i
demontazem obiektéw budowlanych przy realizacji budowy dzwigu dla niepetnosprawnych wraz z
przebudowa sanitariatéw ZSO nr2z w Swietochtowicach, przy ul. Sudeckiej 5.

ST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1

1.2.Zakres Robot objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania Robo6t wymienionych w p. 1.1. zwigzanych
z wyburzeniami i demontazem.

1.3. Zakres robét objetych STWiIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wyburzeniem
obiektéw budowlanych, to jest:

- rozbidrka scian murowanych cegly ceramicznej, z bloczkéw PGS z  wycinaniem  otworow  w
istniejacych sScianach nosnych i stropach - (z uwzglednieniem wytycznych konstrukcyjnych ich
wykonania),scian, posadzek
- skucie fragmenty posadzek przeznaczonych do wymiany

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w S-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano STWIORB B-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skitadowania, podano w B-00.00.00
»-Wymagania ogdlne” pkt 2.
Przewiduje sie wystepowanie materiatu: gruz ceglany, gruz betonowy, gruz ceramiczny.

2.2. Materialy wybuchowe
Nie przewiduje sie stosowania materiatéw wybuchowych.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w B-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét zwigzanych z wyburzeniem obiektow
Do wykonania robét zwigzanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych nalezy stosowac: tomy ,
kilofy, mioty, mtoty pneumatyczne, topaty, szufle, wiadra, taczki, pity do metalu, wciggarki reczne lub
elektryczne, pomosty wewnetrzne, a w razie potrzeby specjalistyczny sprzet do wyburzeh.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB B-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw z rozbiérki
Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym Srodkiem transportu np. samochodem typu
wywrotka .Wybor srodka transportu zalezy od odlegtosci i warunkow lokalnych.
Transport przewiduje odwiezienie drewna, ztomu, gruzu i szkta na odpowiednie sktadowiska.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w B-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Czynnosci wstepne
Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw , w stosunku do ktérych
zostato to przewidziane w dokumentaciji projektowe;j.
Obiekty znajdujgce sie w obrebie adaptowanego budynku, nie przeznaczone do usuniecia, powinny by¢
przez Wykonawce zabezpieczone przed uszkodzeniem. Jezeli obiekty, ktére majg byé zachowane,
zostang uszkodzone lub zniszczone przez Wykonawce, to powinny one by¢ odtworzone na koszt
Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez Zamawiajgcego.

5.3. Roboty rozbiérkowe
Wszystkie obiekty przewidziane do rozbiorki, wykonane z elementéw mozliwych do powtdrnego
wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy
nie stajg sie wlasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce wskazane przez Inzyniera.
Elementy i materiaty, ktére stajg sie wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu budowy.
Prace rozbiorkowe wykonywal recznie, przy rozbidrkach Kkonstrukcyjnych nalezy bezwzglednie
przestrzegac¢ przepiséw BHP i wykonaé stosowne zabezpieczenia .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w B-0.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t wyburzeniowych
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia elementéw budowlanych,
sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu i kontroli uszkodzeh elementéw przewidzianych do powtérnego
wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w B-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m® (metr szescienny) dla wyburzonego stropu, muru i posadzki, oraz m? (metr
kwadratowy) dla tynkéw, oktadzin.
Dla balustrad, oston grzejnikowych — mb ( metr biezacy).
Dla drzwi — ilo$¢ sztuk.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w B-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w B-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena robot obejmuije:
- rozebranie i wyburzenie obiektéw budowlanych,
- odwiezienie materiatu z rozbiorki,
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Szczegotowe przepisy z zakresu warunkéw BHP przy robotach rozbiérkowych — Rozp. Min. Bud. i
Przemystu Mat. Bud. z dnia 28 marca 1972r — Dz.U. nr 13, poz 93 z pdzniejszymi zmianami.
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