PRO

by IN
BUD -

PRZEDSIEBIORSTWO UStUG INWESTYCYJNYCH

41-310 DABROWA GORNICZA UL. DABSKIEGO 5/88

telefon 032 262-16-68

INWESTOR GMINA SWIETOCHLOWICE, NR 80/IR/2010
UL. KATOWICKA 54 UMOW
Y
PROJEKT SYSTEMU SYGNALIZACJI PO ZARU (SAP)
TEMAT W BUDYNKU DPS "ZtOTA JESIE N DATA 09/2010
PRZY UL. IMIELI 12 W SWIETOCH:OWICACH
OBIEKT BUDYNEK DPS "Zt OTA JESIE N" PRZEDS
PRZY UL. IMIELI 12 W SWIETOCHLOWICACH
BRANZA Elektryczna I\SATADIU STW i ORB
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
PROJEKTA |inz. Tomasz Mikrut ~ nr uprawnigoroj. 436/85
NT
OPRACOW | mgr inz. Piotr Mokwa

At




SYSTEM SYGNALIZACJI POZARU
CPV 45312100-8 Instalowanie pozarowych systeméw alarmowych

1. Wstep

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru instalacji systemu sygnalizacji pozaru w BUDYNKU DPS
"ZLOTA JESIEN" PRZY UL. IMIELI 12 W SWIETOCHLOWICACH

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.3

1.3 Zakres robot obj etych specyfikacj a

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg
prowadzenia roboét przy wykonaniu nastepujgcych prac:
» wykonanie tras kablowych i utozenie kabli
* montaz i podigczenie elementow systemu
* rozruch i oprogramowanie systemu
* przeszkolenie obstugi

1.4 Ogollne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot oraz
za ich zgodnosc¢ z dokumentacja projektowa, specyfikacjami Technicznymi,
obowigzujgcymi normami oraz poleceniami Nadzoru Inwestycyjnego.

2. Materiaty

2.1 Rodzaj materiatow

Podstawowe elementy i urzgdzenia stanowigce kompletny system
spetniajgcy wymagania postawione w zatozeniach projektowych nalezy
dobiera¢ zgodnie z wykazem materiatow w przedmiotowym projekcie.
Pozostate materialy mogg by¢ zamieniane po konsultacji z projektantem pod
warunkiem zastosowania scistych odpowiednikdw posiadajgcych wymagane
atesty lub certyfikaty. W przypadku wystgpienia koniecznosci zmiany systemu
decyzja taka wymaga pisemnej zgody projektanta i Inwestora. Wymagane sg
pisemne wytyczne Projektanta lub wykonanie projektu zamiennego gdzie
zostania ujete wskazéwki co do wykonania zmiany.



2.2 Warunki dostawy

Materialy i urzgdzenia powinny pochodzi¢ od producentéw lub
autoryzowanych dystrybutoréw zgodnie z punktem 2.1. Wykonawca powinien:
» dokonac uzgodnien dotyczgcych rytmicznosci dostaw wynikajgcej z

harmonogramu robo6t
» zagwarantowac sobie dostep do wynikéw badan petnych i niepeinych
oraz specjalnych, wykonywanych przez producenta
» zapewnic¢ sobie od producenta atest (zaswiadczenie o jakosci)

2.3 Transport i sktadowanie

Zastosowane materiaty nie wymagajg szczegolnych warunkéw transportu
i sktadowania. Nalezy stosowac sie do zalecen producenta.

2.4 Kontrola jako sci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ materiatdw uzytych do
realizacji robot. Wykonawca zobowigzany jest do oceny jakosci materiatdw
dostarczanych przez producenta i ich zgodnosci z wymaganiami dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej na podstawie:

* rezultatow badan petnych wykonywanych przez producenta

e rezultatéw badan niepetnych wykonywanych przez producenta dla
kazdej partii dostarczanej na budowe

* atestu (zaswiadczenia o jakosci)

» oceny wizualnej kazdej jednostkowej dostawy

» dodatkowych badan wykonywanych na koszt wykonawcy w
przypadku zgtoszenia przez Nadzor Inwestorski watpliwosci
Potwierdzenie wlasciwosci materiatow i wyrobdéw z kazdej dostawy powinno
by¢ podane w:

» zas$wiadczeniach z kontroli

» zapisach w dziennikach budowy

* innych dokumentach
Kazda dostawa powinna by¢ wyraznie identyfikowana oraz zaopatrzona w
deklaracje zgodnosci.

3. Sprzet

Wykonawca przystepujgcy do wykonania prac winien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z maszyn i sprzetu gwarantujgcych wtasciwg to jest
spetniajgcg wymagania Specyfikacji Technicznej jakos¢ robdt. Wykonawca jest
zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych prac, zarobwno w miejscu tych
prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie
transportu, zatadunku i wytadunku materiatow, sprzetu itp. Sprzet uzywany
przez wykonawce winien uzyskac akceptacje Nadzoru Inwestycyjnego.



4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow
transportu, ktore nie wptyng na jakos¢ wykonywanych rob6t. Materiaty
przewozone na $rodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
ich wytworce. Dodatkowe warunki prowadzenia transportu sg okreslone w
punkcie 2.3

5. Wykonanie robot

5.1 Prace przygotowawcze

Przed rozpoczeciem wykonywania robot kablowych nalezy
przeprowadzi¢ kontrole przygotowania podtoza, zakonczenia robét stanu
surowego. Przed rozpoczeciem
wykonywania montazu nalezy przeprowadzi¢ dodatkowo kontrole zakonczenia
robot instalacyjnych. Podtoze musi by¢ mocne, czyste, réwne i suche.
Nierownosci powinny by¢ wyréwnane tynkiem podktadowym lub wyréwnane
zaprawa.

5.2 Zasady ogdlne

Przy wykonywaniu robot kablowych nalezy przestrzega¢ ogélnych zasad
prowadzenie kabli. Nalezy szczegdlnie zwréci¢ uwage, aby trasy sygnatowe nie byty
prowadzone réwnolegle do tras kabli energetycznych, a jezeli zachodzi taka
konieczno$¢ to w odlegtosci nie mniejszej niz 10cm. Montaz urzgdzen nalezy
wykonywac¢ w sposoéb estetyczny zgodnie z projektem z uwzglednieniem aranzacji
pomieszczen.

5.3 Sposob wykonywania robot

5.3.1 Montaz gnhiazda G-40

Gniazdo do sufitu mocuje sie dwoma wkretami poprzez kotki rozporowe o
srednicy 6mm. Wskazane jest wiercenie otwordw przy uzyciu szablonu o
odpowiednim rozstawie otworow. Zty rozstaw otworow moze byc¢ przyczyng
zdeformowania gniazda przy silnym dokreceniu wkretow mocujgcych. Sposéb
podigczenia poszczegolnych przewodow opisane sg na zigczu.

5.3.2 Montaz czujek DOR 4043

Czujki instaluje sie w gniazdach typu G-40. Montaz czujki polega na wtozeniu
do gniazda i przekreceniu do momentu zatrzasniecia jej w gniezdzie.



5.3.3 Montaz czujek TUN 4043

Czujki instaluje sie w gniazdach typu G-40. Montaz czujki polega na wtozeniu
do gniazda i przekreceniu do momentu zatrzasniecia jej w gniezdzie.

5.3.4 Montaz recznych ostrzegaczy pozaru ROP 4001M

Ostrzegacz montuje sie na ptaskiej powierzchni przy uzyciu dwoch kotkéw
rozporowych @ 6 i wkretow z tbem walcowym, dostarczonych w komplecie z
ostrzegaczem. Rozmieszczenie otworow do mocowania zaleca sie wytyczac przy
uzyciu szablonu. Do mocowania ostrzegacza natynkowo nalezy zastosowaé¢ ramke
maskujgcg RM-60M. Ze wzgledu na znaczng site uderzenia wymagang do
uruchomienia , nie nalezy montowac ostrzegaczy bezposrednio do ptyt kartonowo-
gipsowych bez dodatkowego wzmocnienia.

5.3.5 Montaz akumulatora 12V, 17Ah

Podtgczenie akumulatora w centrali nalezy wykonac¢ przewodami
dostarczonymi przez producenta. Nalezy zwroci¢ szczegllng uwage na biegunowosé
podigczenia akumulatorow.

5.3.6 Montaz Centrali Polon 4200

Centrale Polon 4200 nalezy instalowa¢ w widocznym , fatwo dostepnym
miejscu w pomieszczeniu , w ktérym istnieje catodobowy dyzur. Centrale
zamontowac na wysokos$ci pozwalajgcej na tatwy odczyt zdarzen na wyswietlaczu i
dostep do klawiatury obstugi . Centrale przymocowuje sie do sciany poprzez
specjalng rame nosng dostarczang razem z urzgdzeniem.

5.3.7. Centrala trzymaczy drzwiowych BAZ-2

Centrale Baz -2 zamontowac¢ nad centralkg Polon 4200. Centrala jest
urzgdzeniem bez obstugowym sprawdzanym trakcie okresowych prac serwisowych.

5.3.8 Montaz elementu kontrolno-sterujgceqo EKS 4001

Element kontrolno-sterujgcy EKS-4001 nalezy montowac na linii dozorowej w
poblizu sterowanego urzgdzenia. Obudowe modutu EKS 4001 nalezy mocowac na
Scianach lub stropach , przykrecajgc jg czterema wkretami przez otwory montazowe.
Podczas montazu obudowy nalezy wyjg¢ modut. Zalecane wkrety z kotkami
rozporowymi @ 6mm. Przewody kabelkowe nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki kablowe
usytuowane w obudowie.

5.3.9 Montaz sygnalizatora akustycznego SA-K5

Gniazdo sygnalizatora jest elementem mocujgcym sygnalizator do uprzednio
zamontowanej puszki instalacyjnej PIP 1A .Sygnalizator moze by¢ mocowany na
$cianie lub suficie .



5.3.10 Montaz elektrotrzymacza drzwioweqo

Elektrotrzymacz drzwiowy sktada sie z dwoch czesci.
Pierwszg czes¢ montuje sie za pomocg wkretoéw do drzwi, a drugg za pomoca
wkretéw i kotkdw rozporowych do sciany. Usytuowanie obu czesci nalezy wykonac
tak, aby przy otwartych drzwiach przylegaty do siebie catg powierzchnig i przy
zasilaniu prgdem czesci nasciennej utrzymywaty drzwi otwarte.

5.3.11Uktadanie kabli HTKSH PH 90

Kable typu HTKSH PH90 do sygnalizatorow akustycznych i sterowania zjazdem
awaryjnym dzwigu prowadzi¢ pod tynkiem w ten sposob, aby zapewnic przykrycie je
tynkiem o grubosci min. 5mm lub na uchwytach i kotkach metalowych.

5.3.12 Uktadanie kabli linii dozorowych i zasilajgce elektrotrzymacze drzwiowe.

Do budowy linii dozorowych nalezy wykorzysta¢ ekranowane kable uniepalnione typu
YnTKSYekw 1x2x0,8mm2. Dla zasilania elektrotrzymaczy drzwiowych stosowac
przewod YDY 2x1mm2. Przewody powyzsze uktadaé w listwach instalacyjnych PCV
lub pod tynkiem.

6. Kontrola jako$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w specyfikacji ,Ogoélne
wymagania techniczne”. Kontrola polega na:

1) Sprawdzeniu wykonania tras kablowych zgodnie z przedmiotowym projektem
I ustaleniami biezgcymi,

2) Sprawdzeniu kompletnosci i estetyki montazu z zgodnie z przedmiotowym
projektem i ustaleniami biezgcymi. Ustala sie czy zastosowany materiat jest
zgodny ustaleniami projektowymi , czy legitymuje sie deklaracjg zgodnosci lub
certyfikatem zgodnosci z wymienionymi w ustaleniach technicznych normami lub
aprobatami technicznymi,

3) Sprawdzenie poprawnosci podtgczen zgodnie z dokumentacjg techniczng,

4) Sprawdzenie spetnienia zatozen funkcjonalnych instalacji poprzez przeprowa-
dzenie prob i symulacje na etapie testowania.

Jezeli roboty nie sg wykonywane zgodnie z wymaganiami, nalezy dokonac
naprawy usterek zgodnie z procedurg usuwania niezgodnosci. Procedura usuwania
niezgodnosci, stosowane materiaty powinny byé akceptowane przez Nadzér
Inwestycyjny.

7. Obmiar robot.

Jednostkg obmiarowg jest 1 mb trasy kablowej i 1 szt. Dla urzgdzen i
elementow instalacji objetych niniejszg Specyfikacjg Techniczna.



8. Odbidr robot.

Odbior robét obejmuije:
» odbidr robdt zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu.
» odbior ostateczny (catego zakresu prac)
» odbidr pogwarancyjny po uptywie okresu gwarancyjnego.

Odbior ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robét na
podstawie wynikéw pomiaréw i badan jakosciowych. Odbior pogwarancyjny
dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej i funkcjonalnej instalacji dokonanej
przez Nadzor Inwestycyjny przy udziale Wykonawcy.

Podstawe odbioru roboét instalacyjnych stanowig nastepujgce dokumenty:

» dokumentacja techniczna

e dziennik budowy

» zaswiadczenie o jakosci materiatow i wyrobow dostarczonych na budowe w
postaci atestu, certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodnosci.

* Protokoty odbioru materiatéw i wyrobow.

» Protokoty odbioru poszczegélnych etapdw lub elementéw robot

* Wynik badan laboratoryjnych materiatéw i wyrobow, jesli byly zalecane przez
Nadzér Inwestycyjny.

» Ekspertyzy techniczne, jesli byty wykonywane przed odbiorem budynku

9. Podstawa ptatnosci.

Ptatnosc za wykonane prace objete niniejszg specyfikacjg nalezy przyjmowac
zgodnie z oceng jakosci uzytych materiatow jakosci wykonania robét na podstawie
wyniku pomiaréw i badan. Cena wykonania robét obejmuje wykonanie petnego
zakresu prac podanego w punkcie 1.3.

10. Podstawa ptatnosci.

PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie
PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czesc 2 : Centrale

sygnalizacji pozarowej
PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czesc 7: Czujniki

dymu. Czujniki punktowe dziatajgce z wykorzystaniem

Swiatta rozproszonego, swiatta przechodzgcego lub jonizacji

PN-IEC 60364-1:2000- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe
PN-IEC 60364-4-41:2000- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa



