SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Nr UM/1/2016

Kod wedtug Wspélnego Stownika

ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH Zamoéwien (CPV)

45310000-3
45316110-9

| 1.

CZESC OGOLNA

| 1.1. Nazwa zaméwienia

PARKING DLA SAMOCHODOW OSOBOWYCH i UMOCNIENIE ZIELENCA
Czes¢ elektryczna

1. Zabezpieczenie i przebudowa kabli elektroenergetycznych SN i nN

2. Oswietlenie parkingu.

Adres: ulica Matejki i Pocztowa w Swietochtowicach

| 1.2. Przedmiot i zakres robé6t budowlanych

Przedmiot, oraz zakres robot budowlanych - jak w nazwie zamowienia {j.

1.2.1. Roboty na kablach SN i nN

1.

4.

5.

Zabezpieczenie istniejacego kabla 20kV 3x120mm? dwudzielng rurg ostonowg @160 dtugosci 44m, na odcinku
jego przebiegu pod umocnionym geokratg zielericem.

Zabezpieczenie dwdch istniejacych kabli 1kV 4x120mm?2 dwudzielnymi rurami ostonowymi @110 dtugo$ci
2x38m, na odcinkach ich przebiegu:

- pod zieler'cem umocnionym projektowang geokraty

- pod projektowang jezdnig drogi do parkingéw

- pod projektowanymi miejscami parkowania.

Zabezpieczenie dwdéch istniejgcych kabli 1kV 4x120mm?2 dwudzielnymi rurami ostonowymi @110 dtugosci
2x2m, na skrzyzowaniu z projektowang kanalizacjg deszczowa.

Zabezpieczenie dwoch istniejacych kabli 1kV 4x120mm?2 i 4x35mm? dwudzielnymi rurami ostonowymi @160
dtugosci 2x2,5m, stanowigcymi przedtuzenie istniejacych przepustow rurowych pod jezdnig ulicy Pocztowe.
Utozenie nowego odcinka kabla 1kV 4x35m? diugosci 11m, pod projektowang drogg do parkingéw (zasilanie
budynku nr 23 ul. Pocztowa.

Szczegotowo roboty na kablach SN i nN opisano w opisie technicznym projektu wykonawczego pkt. 4.1, 4.2, 4.3 i
4.4.ipokazano na rys. E1 dotaczonym do projektu.

1.2.2. Roboty zwigzane z projektowanym oswietleniem parkinqu

6.

1.
8.
9.
10.

1.
12.

Ustawienie 5-ciu stupow stalowych ocynkowanych oswietlenia ulicznego o wys. 8m

w tym 4szt z pojedynczym i 1szt z podwéjnym wysiegnikiem do opraw.

Rozebranie dwdch istniejacych latar (jeden stup stalowy i jeden zelbetowy wys. po 8m)

Zamocowanie na projektowanych stupach S-1+S-4 opraw o$wietlenia drogowego ze zrédtami LED 5szt, oraz
zamocowanie na stupie S-5 oprawy istniejacej z rozebranego stupa zelbetowego.

Ustawienie dwdch wolnostojacych szafek ztacz kablowych ZKO.

Utozenie nowych odcinkow kabli 1kV 4x35mm? pomiedzy projektowanymi stupami, oraz wigczajgcymi proj.
o$wietlenie do istniejacej sieci oswietleniowej. Laczna dlugosé¢ proj. kabli 125m.

Na catej diugosci utozenia w rowie kabel uktadany zostanie w gietkiej rurze ostonowej np. DVK75. Dt. Rur
111m.

Rozebranie istniejgcych kabli oswietleniowych 4x35mm2 na dtugo$ci 28m.

Wykonanie uziomdw szpilkowych dla proj. obwodu oswietlenia ulicznego.

Ukfad wigczenia oswietlenia
Przytaczenie projektowanego oswietlenia parkingu okreslone zostato pismem Tauron Dystrybucja z dn.
23.06.2016r. (zat. 3 zawarty w projekcie) .




Zgodnie z tym pismem zasilanie oSwietlenia nastapi z istniejacych sieci oswietleniowych przy ulicach Matejki i
Pocztowe;.

Napiecie zasilania obwodow oswietleniowych: U=3x230/400V, oprawy przytaczone w tabliczkach stupowych —
jednofazowo.

Moc przytaczeniowa projektowanego o$wietlenia Py= 5szt x 55W = 0,275kW.

Plan o$wietlenia pokazano na rys. E1 a schemat na rys. E2 zamieszczonych w projekcie wykonawczym

Do o$wietlenia parkingu zaprojektowano:

- 5 stupdw stalowych ocynkowanych np. typu PIAST-8m (wersja do wkopania) z oprawami ulicznymi ze zrédtami
LED. Stupy malowa¢ na kolor czarny.

Budowa parkingu powoduje konieczno$¢ rozebrania dwdch istniejacych latarni oswietleniowych pokazanych na
rys. E1. Pierwsza to stup stalowy nr 54110 wys. 8m z oprawg sodowa (o$w. ul. Matejki) a druga to stup zelbetowy
nr 54148 wys. 8m z oprawa sodowg (o$w. ulicy Pocztowe)).

W celu wykonania zasilania oSwietlenia nalezy :

1. Projektowany obwod oSwietleniowy zasilany z oswietlenia ulicy Matejki.

W miejscu zwymiarowanym na rys. E1 - ustawi¢ wolnostojacq szafke kablowg ZKO nr 1, oraz stup stalowy
ocynkowany (S-4) np. typu Piast 8m wersja do wkopania z wysiggnikiem jednostronnym.

- Istniejacy kabel o$wietleniowy AKFtA 4x35mma2 przy ulicy Matejki przecig¢ i zmufowac z projektowanym kablem
1kV YAKXS 4x35 mm? dt. 9m. od ZKO nr 1.

- Od ZKO nr 1 do projektowanego stupa S-4 utozy¢ kabel 1kV YAKXS 4x35 mm?2 dt. 6m.

- Istn. stup stalowy 54110 i kabel AKFtA 4x35 od tego stupa do projektowanej mufy rozebraé (9m).

2. Projektowany obwod oSwietleniowy zasilany z oswietlenia ulicy Pocztowey.

W miejscu zwymiarowanym na rys. E1 - ustawi¢ wolnostojacq szafke kablowg ZKO nr 2, oraz 4-y stupy stalowe
ocynkowane (S-1+S-3 i S-5) np. typu Piast 8m wersja do wkopania. Na stupie S-3 zabudowa¢ dwustronny
wysiegnik dla opraw a na pozostatych wysiegniki jednostronne.

Projektowany stup S-5 zastapi istniejacy stup zelbetowy nr 54148, ktory nalezy rozebrac.

- Istniejacy kabel oSwietleniowy AKFtA 4x35mm? pomiedzy latarniami 54148 i 54159 przy ulicy Pocztowej
przeciaC i wprowadzi¢ do proj. stupa nr S-5.

- Wykona¢ wstawke kablem 1kV YAKXS 4x35mm? di. 21m od proj. stupa S-5 do miejsca zmufowania z
istniejacym kablem AKFtA 4x35 od stupa 54139, oraz utozy¢ nowy obwdd kablem 1kV YAKXS 4x35 dt.7m od
stupa S-5 do szafki ZKO nr 2.

- Utozy¢ k.1kV YAKXS 4x35 od ZKO nr 2 do stupa S-1 i dalej przelotowo do S-2 i S-3, gdzie obwdd zostanie
zakoniczony. Catkowita dtugos¢ kabla 82m.

- Istniejacy kabel AKFtA 4x35 od wysokosci stupa S-5 do projektowanej mufy nowej wstawki kablowej rozebraé
(19m).

Schemat zasilania o$wietlenia pokazano na rys. E2.

Na proj. stupach S-1+S-4 zaprojektowano oprawy uliczne Schroeder Ampera Mini /5137/24/LEDS 700mA
N/336182 (55W) ) lub réwnowazne.

Zaprojektowane o$wietlenie zapewni natezenie o$wietlenia E¢ = 12Ix.

Na projektowanym stupie S-5 zabudowa¢ wczesniej zdemontowang ze stupa nr 54148 oprawe sodowa.

Wneki projektowanych stupéw wyposazy¢ w tabliczki stupowe prod. np. Rosa. Zabezpieczenia Bi 10A.
Podtaczenie opraw do tabliczek wykona¢ przewodem YDYZzo 3x2,5mmz2,

Uwagi : - Stupy rozebrane, nalezy ztomowac z powodu ich wyeksploatowania. Stup stalowy w przyziemiu mocno
skorodowany a stup Zelbetowy z ubytkami betonu i widocznym skorodowanym zbrojeniem. W punkcie skupu
ztomu Wykonawca w imieniu Tauron Dystrybucja uzyska dokument potwierdzajacy przekazanie na ztom z
wyszczegélnieniem: ilodci, sztuk, wagi i rodzaju materiatu. Zrodlo $wiatta nalezy przekaza¢ do utylizacji,
uzyskujac potwierdzenie przekazania odpadu.

- Drzwiczki projektowanych szafek kablowych ZKO wyposazy¢ w zamki typowe dla stuzb komunalnych
UM w Swigtochfowicach.

Pomiar energii elektrycznej.

Pomiar rozliczeniowy pobieranej energii elektrycznej przez projektowane oS$wietlenie odbywaé sie bedzie
istniejacym licznikiem energii czynnej 3-faz. w ukladzie bezposrednim. Licznik zainstalowany jest w szafce
oSwietleniowej SO 4136 zasilanej ze stacji C 166 ,Wyzwolenia”.



Linie kablowe. Ustawianie stupow.
Wykonanie zabezpieczen rurami dwudzielnymi istniejacych kabli winne by¢ wykonywane pod nadzorem i po
dopuszczeniu do tych robdt przez przedstawiciela PE Tauron — po wytgczeniu tych linii spod napiecia. llosé
dopuszczen do robét uzalezniona bedzie od wykonawcy rob6t i okreslona powinna by¢ w harmonogramie prac
uzgodnionym z PE Tauron.
W przedmiarze robét przyjeto: dla kabla 20kV - 2 wytgczenia

dla kabli 1kV - 4 wytaczenia

dla kabli o$wietleniowych — 2 wytgczenia.
Wszystkie projektowane odcinki linii kablowych uktada¢ zgodnie z norma N SEP-E-004 na gtebokosci 0,7m.
Odcinki kabli pomiedzy stupami uktada¢ w ziemi w rurach ostonowych gietkich DVK 75 — jak opisano na rys. E1.
Nad rurami z kablami utozy¢ folie koloru niebieskiego. Trase projektowanego kabla i migjsca ustawiania stupow
winien wytyczy¢ uprawniony geodeta wg wspotrzednych podanych na rys. E1.
Projektowane stupy oswietleniowe ustawia¢ bezposrednio w ziemi.
Stupy posadowi¢ zgodnie z instrukcjg producenta zwracajac uwage azeby nie uszkodzi¢ warstwy antykorozyjnej
podziemnej cze$ci stupa.
Skrzyzowania z istniejgcym uzbrojeniem (kanalizacja teletechniczna, gaz, wodociagi, kable) - wykona¢ nad tymi
sieciami.
Cato$¢ robdt wykopowych dla kabli wykonywaé recznie. Stosowaé sie do uwag i zalecer podanych w opinii
Zespotu Koordynacyjnego. Grunt zasypowy ubija¢ warstwami.
Przy zblizeniu do istniejacych sieci podziemnych roboty wykopowe prowadzi¢ pod nadzorem wiascicieli tych
sieci.
Z trasy kabli wykonac plan ich utoZzenia. Plan ten winna wykona¢ uprawniona pracownia geodezyjna.
Do odbioru instalacji przygotowaé materiaty wg zatacznika nr 1 dotaczonego do warunkdw przytgczenia.

1.3. Wyszczegédlnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych

Do prac towarzyszacych naleza;
- wytyczenie przebiegéw obwodow kablowych i stanowisk stupow o$wietleniowych

Do rob6t tymczasowych naleza;
- zabezpieczenie i oznakowanie terenu budowy na czas robot.

1.4. Informacja o terenie budowy

1.4.1.0rganizacja robot

Wszelkie roboty budowlane zwigzane z zamdwieniem mozna prowadzi¢ jedynie po wczesniejszym
zgtoszeniu rozpoczecia robét i ustanowieniu kierownika budowy.
Przed rozpoczeciem robdt nalezy wykonaé oznakowanie terenu na czas budowy.

1.4.2. Zabezpieczenie interesow osdb trzecich

Nalezy zabezpieczy¢ utrzymanie ruchu pieszego. Przej$cia zanieczyszczone nalezy na biezaco sprzatac.
Na przekazanie terenu budowy nalezy zaprosi¢ przedstawicieli:

- inwestora

- wiascicieli podziemnych sieci przebiegajacych w rejonie prowadzonych robét kablowych

1.4.3. Ochrona Ssrodowiska

Projektowana instalacja o$wietleniowa nie ma wptywu na $rodowisko i dotychczasowg forme
zagospodarowania urzadzen nadziemnych i podziemnych. Utozenie kabli, postawienie stupow o$wietleniowych
nie wymaga wyciecia drzew.

1.4.4. Warunki bezpieczenstwa pracy

Z uwagi na prowadzenie budowy na terenie ogélno dostepnym nalezy zachowac szczegdlng ostroznosc¢.
Nalezy opracowac plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

1.4.5. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Pomieszczenia budowy, w tym pomieszczenia magazynowe i zaplecze sanitarne, wykonawca powinien
zapewni¢ we wtasnym zakresie w formie odpowiednio wyposazonych konteneréw ustawionych na ogrodzonym
terenie w miejscu uzgodnionym z przedstawicielem Zamawiajacego ( Inzynierem / Kierownikiem kontraktu).
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1.4.6. Warunki dotyczace organizacji rob6t

Przed rozpoczeciem robét nalezy uzgodni¢ z Zamawiajagcym harmonogram rob6t i organizacje ruchu
pieszych na czas budowy oraz zamontowaé odpowiednie oznakowanie.

1.4.7. Ogrodzenia
Teren budowy nalezy oznakowac tasma biato-czerwong zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

| 1.5. Nazwy i kody robét budowlanych

Grupa 45300000-0 Roboty z zakresie instalacji budowlanych

Klasa 45310000-3 Roboty w zakresie instalacii elektrycznych
45316000-5 Instalowanie systeméw o$wietleniowych i sygnalizacyjnych
45316110-9 Instalowanie drogowego sprzetu o$wietleniowego

1.6. Okres$lenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.6.1. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczeciq organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych,
stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania
dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/
Kierownikiem projektu, Wykonawcg i projektantem.

1.6.2. Inzynier | Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i
administrowanie kontraktem.
1.6.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce z uprawnieniami do kierowania robotami ,
zgtoszona do organdw nadzoru budowlanego i upowazniona przez Wykonawce do wystepowania w jego imieniu
w sprawach realizacji kontraktu.
1.6.4. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow
i ew. dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika
projektu.
1.6.5. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg projektowq
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.
1.6.6. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju rob6t budowlanych.
1.6.7. Polecenie Inzyniera / Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.6.8. Projektant - uprawniona osoba fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej w rozumieniu ustawy
Prawo Budowlane.
1.6.9. Dokumentacja projektowa - dokumentacja stuzaca do opisu zamdwienia skladajaca sie w
szczegdlnosci z:

- projektu budowlano wykonawczego

- przedmiaru robdt,

- informacii dot. bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ,

- niezbednych uzgodnien i opinii ( gdy jest to wymagane ).
1.6.10. Budowa - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne migjsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.



2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadajq :

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisdw i dokumentéw
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polskg Norma lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie

sq objete certyfikacjg okreslong w pkt 1i ktére spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sq wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badarn wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacii robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okres$lonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptaciji Inzyniera/Kierownika projektu, nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4, WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkdéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okre$lonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

| 5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjq projektowa, wymaganiami
ST, projektem organizacji robét opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wszystkich elementow
robot zgodnie z dokumentacjg projektowg lub przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera/Kierownika projektu.



Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robGt zostang usuniete przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pi$mie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadno$c¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robot bedg oparte na wymaganiach okre$lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan
materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z
przeszto$ci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okre$lonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. OPIS !)ZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM WYROBOW I
ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jako$ci Wykonawca powinien okre$li¢, zamierzony
sposdb wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwarantujacy wykonanie
robot zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) czes¢ 0goIng opisujaca;

— organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

— spos6b zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegoinych elementdw robot,

— system (sposdb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli

— sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw

sterujgcych, a takze wycigganych wnioskdw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,

— proponowany sposab i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes¢ szczegbtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
— rodzaje i iloS¢ Srodkow transportu
— spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkdéw przed utratg ich wiadciwosci w czasie transportu

| 6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong
jako$¢ robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakoSci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robdt z czestotliwoscig
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i
ST

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu Swiadectwa, Zze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet pomiarowy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen, pracy personelu, materiatdw lub metod pomiarowych. Jezeli
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niedociggniecia te beda tak powazne, ze moga wptynaé ujemnie na wyniki, Inzynier/Kierownik projektu
natychmiast wstrzyma roboty.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badar materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.4. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatéw powinien udzieli¢ mu
niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatéw i robot z wymaganiami
ST na podstawie wynikéw wtasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze sie wytagcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i robét
z dokumentacjg projektowg i ST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych
lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

| 6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja;
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz witasciwych przepisow i dokumentow
technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub

— aprobatg techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie

sq objete certyfikacjg okreslong w pkt 1i ktore spetniaja wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktdrych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy

1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczyé przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktdra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.



Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegoinosci:
— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,
— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,
— terminy rozpoczecia i zakorczenia poszczegolnych elementdw robot,
— przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
— daty zarzgdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,
— zgtoszenia i daty odbiorow rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbiorow

robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotyczace jako$ci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto
je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przediozone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnief do wydawania polecef Wykonawcy robét.

2. Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciggty w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badarn Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robét. Winny byé udostepnione na
kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
protokoty przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robét,
protokoty z narad i ustalen,
korespondencje na budowie.
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5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduije jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

| 7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT |

| 7.1. Ogélne zasady obmiaru robét |

Obmiar robdt bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacjg
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.



Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST, nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inzyniera/Kierownika projektu.

| 7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej w metrach.

Powierzchnie bedg wyliczane w m? na zasadach podanych w katalogach przywotanych w przedmiarze
robot.

Jesdli ST wiasciwe dla danych robé6t nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m?® jako
dtugo$¢ pomnozona przez Sredni przekrdj.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

| 7.4. Wagi i zasady wazenia |

Nie wystepuja

| 7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru |

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robét, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny.

(8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH |

| 8.1. Rodzaje odbioréw robét |

W zaleznosci od ustaler odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
) odbiorowi czeSciowemu,
) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

a
b
c

| 8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.



Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

| 8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych cze$ci robdt. Odbioru czeSciowego
robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbior ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich iloci,
jakoéci i wartosci.

Catkowite zakonrczenie robét oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakoficzenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przediozonych dokumentdw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania
robot z dokumentacijg projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajacych i
robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Zze jako$¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i ST z uwzglednieniem tolerancii i
nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokét odbioru
ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
1. dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji umowy,
szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentébw umowy i ew. uzupeniajace lub
zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST,
opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST,

N
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

| 8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu i uwag zgtoszonych
przez uzytkownika z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robot”.

| 9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH |

| 9.1. Ustalenia ogdine |

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana
przez \Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozyciji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w ST i w dokumentacii
projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowac:

— robocizne bezpo$rednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na
teren budowy,
— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty poSrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne specyfikacji technicznej

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych obejmuje
wszystkie warunki okreslone w w/w. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

[10.  DOKUMENTY ODNIESIENIA |

| 10.1. Ustawy |

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 207 z 2003r., poz.207, tekst jednolity
Z pozniejszymi zmianami)

2. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zaméwien publicznych ( Dz.U. Nr 19, poz.177)

3. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o0 wyrobach budowlanych ( Dz.U. Nr 92, poz.881)

4. Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. — 0 ochronie przeciwpozarowej ( Dz.U. Nr 122, poz.1321 z pdzn. zm.)

5. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska ( Dz.U. Nr 62, poz.627 z p6zn. zm. )

10.2. Rozporzadzenia |

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. w sprawie systeméw oceny zgodnosci
wyrobdw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE ( Dz.U. Nr 209, poz.1779 )
2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie okreslenia polskich jednostek
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organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat
oraz trybu ich udzielania , uchylania lub zmiany ( Dz.U. Nr 209, poz.1780 )
3. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. — w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy ( Dz.U. Nr 169,poz 1650 )
4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych ( Dz.U. Nr 47, poz.401)
5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. — w sprawie informaciji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczerstwa i ochrony zdrowia ( Dz.U. Nr 120, poz.1126 )
6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. — w sprawie sposobow deklarowania wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym ( Dz.U. Nr 198, poz. 2014).
7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. — zmieniajace rozporzadzenie w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zamawiajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042)

10.3 Inne dokumenty i instrukcje

1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych, w zakresie nastepujacych tomow:

Toml. - ,Budownictwo ogdlne” — opracowany przez Instytut Techniki Budowlanej, 00-950 Warszawa, ul. Filtrowa

TomV - Instalacje elektryczne” — opracowany przez Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy Instalacji i urzadzen
Elektrycznych w Budownictwie ,Elektromontaz”, 02-691 Warszawa, ul. Obrzezna 3

2. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 2003
Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji. Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy Techniki
Instalacyjnej INSTAL, Warszawa 2001

PN ICE 60364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych (zestaw norm)

Norma N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
Dokumenty przetargowe.

Umowa, warunki Kontraktu.

Projekt budowlany ( wykonawczy )

Przedmiar robot

Informacja dot. BIOZ

w
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