SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

DO PROJEKTU NAPRAWY KONSTRUKCJI STALOWEJ
ZADASZENIA SCENY NA TERENIE OSIR SKALKA
W SWIETOCHLOWICACH
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STO OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT

1. WSTEP

1.1.PRZEDMIOT ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznems/magania ogolne dotygze wykonania
i odbioru robot zwjzanych z napragvkonstrukcji stalowej zadaszenia sceny zlokalizasyan
na terenie OSIR Skatka Swigtochtowicach.

1.2.ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuipegetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot budowlanych wymieniohyw pkt. 1.3.

1.3.ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyemrunkow wykonania i odbioru robot
zwigzanych z przedmiotem ST, a w szczegétito

Roboty przygotowawcze
* Przygotowanie terenu pod roboty budowlane

Roboty rozbiérkowe

» Zdjecie blachy trapezowej zadaszenia i orynnowania

Remont zadaszenia sceny
» Czyszczenie konstrukcji stalowej do stopnia dtzinie ze stupami poprzez
piaskowanie
* Naprawa konstrukcji poprzez naspawanie dodatkowyasfili; zamkniccie
profili na kaacach (4 profile na catdtugas¢ kratownicy)
* Malowanie antykorozyjne konstrukcji wraz z stupdkuolor szary)
* Montaz blachy trapezowej wraz z orynnowaniem.

1.4.0OKRE SLENIA PODSTAWOWE
Wszystkie okrélenia i terminy uyte w dokumentacji projektowej i specyfikacjj s
terminami powszechnie stosowanymi i jednoznacznynirozumieniu przepisow
budowlanych, norm i publikacji technicznych.

1.5.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékevykonania rob6t oraz za ich zgodto
z dokumentagj projektowy, ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Przy rolwotac
objetych niniejsa specyfikacy map zastosowanie ogoélnie obaaujace przepisy
wynikajagce z Prawa Budowlanego, oraz innych przepiséw odmygcych przy
robotach budowlano — moritawvych.
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1.5.1. PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY
Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeia Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi dokumentami n¢gelrlymi do podjcia realizaciji
zadania, przeka dziennik budowy oraz dokumentaprojektows i ST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadtiaza ochron punktow granicznych parceli,
do chwili odbioru kacowego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone punkty igzae
Wykonawca odtworzy i utrwali na wkasny koszt.

1.5.2. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA
Przekazana dokumentacja projektowa obejmuje projagrawy zadaszenia sceny zlokalizowanej
na terenie OSIR Skatka Swigtochtowicach.

1.5.3. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJ A PROJEKTOWA | ST
Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuyngmizekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru stangwiahcznik do umowy, a wymagania wyszczegolnione
w chatby jednym z nich $ obowizujagce dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty
w catej dokumentaciji.
W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obpwe
kolejnas¢ ich waznosci wymieniona w "Ogdélnych warunkach umowy". Wykoreaanie
moze wykorzysté bledow lub brakow w dokumentach kontraktowych, a owgtkryciu
winien natychmiast powiadohinspektora nadzoru, ktory dokona odpowiednich amia
i poprawek. W przypadku stwierdzenia ewentualnyarbieznosci podane na rysunku
wielkosci liczbowe wymiaréw g wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabjanby¢ zgodne z dokumentacja
projektowg i ST. Wielkaci okreslone w dokumentaciji projektowej i w SEdy uwazane
za wartdci docelowe, od ktorych dopuszczalng adchylenia w ramach oldlenego
przedziatu tolerancji.

1.5.4. ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY
Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniewa
realizacji kontraktu ado zakdczenia i odbioru ostatecznego robdét.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje iedzie utrzymywal tymczasowe wdzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inngrodki niezlgdne do ochrony robdét, wygody spotecgcio
I innych. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nidlgga odgbnej zaptacie i przyjmuje
Sie, ze jest whczony w cen umowny.

1.5.5. ZABEZPIECZENIE INTERESOW OSOB TRZECICH
Wykonawca odpowiada za ochrtorwlasngci w okresie trwania robodt i cozie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez niego szkody.
Teren zajty na czas trwania robot zostanie przekazany Zamjgseimu w stanie
okreslonym w umowie. W przypadku powstania szkod w ggsiprowadzonych robot,
Wykonawca dokona ich naprawy, a w przypadku ntamo€ci ich naprawienia poniesie
koszty odszkodowania lub zagaczynienia.
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1.5.6. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT
Wykonawca ma obowrek zna i stosowé& w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy dotycgce ochronyrodowiska naturalnego.

1.5.7. OCHRONA PRZECIWPO ZAROWA
Wykonawca bdzie przestrzegat przepiséw ochrony przecisgrowej. Wykonawca
bedzie utrzymywat sprawny spgizprzeciwpaarowy, wymagany ogbnymi przepisami.
Materiaty fatwopalne ¢da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisa
i zabezpieczone przed dgsém oséb trzecich. wykonawcadzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane zamem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.8. OCHRONA WEASNO SCI PUBLICZNEJ | PRYWATNEJ
Wykonawca odpowiada za ochgoimstalacji i uradzen zlokalizowanych na powierzchni
terenu, zapewni wiaiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzerigh
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

1.5.9. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY
Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzedga przepiséw dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy. Wykonawca zapewni ¢dhie utrzymywat wszelkie
urzadzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spizi odpowiedny odziez dla ochronyzycia
i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie. Uznajge & wszelkie koszty zwkane
z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i &
uwzglkdnione w cenie umowne;.

1.5.10.0CHRONA | UTRZYMANIE ROBOT
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materiaty | ydzenia
uzywane do przy robotach od daty rozpgma do daty odbioru ostatecznego.

1.5.11.ZAPLECZE DLA POTRZEB WYKONAWCY
Inwestor wskae miejsce, na ktorym Wykonawcadzie mégt zorganizowazaplecze na
potrzeby rozbiorki.

1.5.12.STOSOWANIE SIE DO PRAWA | INNYCH PRZEPISOW
Wykonawca jest zobowzany zné wszelkie przepisy wydane przez organy adminigtracj
panstwowej i samorgdowej, ktére g w jakikolwiek sposéb zwzane z robotami idulzie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych prprzepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

2. MATERIALY
Wszystkie aywane materiaty powinny spetdiavarunki okrélone w obowizujgcych
polskich normach PN: BN: ZN oraz posiédzertyfikat bezpieczestwa klasy ,,B” oraz
swiadectwo Pastwowego Zaktadu Higieny

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spyi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot.
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Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robot zgodnie
z zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniabispektora
nadzoru w terminie przewidzianym umgwSprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub
wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do
pracy. Bdzie spetniat normy ochronyrodowiska i przepisy dotygeze jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dodmtow potwierdzagych
dopuszczenie spgiu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiéfodkéw transportu, ktore
nie wptyrng niekorzystnie na jaké wykonywanych roboét i wikiwosci przewaonych
materiatdbw. Przy ruchu na drogach publicznych pdbjabeda spelnig wymagania
przepisdw ruchu drogowego w odniesieniu do dopudmgzh naciskdw na osie, skrajni
pojazdow i innych parametréw technicznyc$rodki transportu nie odpowiadage
warunkom dopuszczalnych obzen na osie mog by¢ dopuszczone przez wkawy
zarzd drogi pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnegytkowanych odcinkéw
drég na koszt Wykonawcy. Wykonawcgdzie usuwé na bieaco, na whkasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdandrogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przed rozpogeziem robo6t wykonawca opracuje w porozumieniu z duerikiem
budowy plan bezpiecastwa i ochrony zdrowia (plan bioz).

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzepl®dt zgodnie z umogvoraz za
jakos¢ wykonywanych robot, za ich zgoditaz dokumentagj projektows, wymaganiami
ST oraz poleceniami Inspektora nadzoru

5.3 Decyzje Inspektora nadzoru dotyoz akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementow robot dila oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takw normach i wytycznych.

5.3 Polecenia Inspektora nadzoru dofgez realizacji robét ¢ wykonywane przez

Wykonawe nie p&niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod zhgo

wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrania robot w takiej sytuacji ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok jakosci robot z czstotliwoscig

zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej i ST.
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6.2. DOKUMENTY BUDOWY
Dziennik Budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem ecdmvym obowjzujgcym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy d
konca okresu gwarancyjnego.
Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 UstBvawo Budowlane spoczywa na
kierowniku budowy. Zapisy w dzienniku budowydy dokonywane na bigco i beda
dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpietz®va ludzi i mienia oraz technicznej strony
budowy. Zapisy bda czytelnie dokonane trwata techajkv porzdku chronologicznym,
bezpdrednio jeden po drugim, bez przerw.
Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumdmida oznaczone kolejnym
numerem zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wyej wymienionych, naspujace
dokumenty:

a) pozwolenie na budogy

b) protokoty przekazania terenu rozbiorki,

c) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

d) protokoty odbioru robét,

e) operaty geodezyjne,

f) protokoty z narad i ustate

g) plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaowed
zabezpieczonym. Zagguie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamepjyem. Wszelkie dokumenty:dy
zawsze dogpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane dogduglina zyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi robd&:s

1m2 - metr kwadratowy,

1m3 - metr sz&ienny,

1mb — metr biggcy,

1 szt - sztuka,

1 kpl - komplet,

1 tona

Jednostki obmiarowe dla poszczegoélnych pozyejiouyv przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. RODZAJE ODBIOROW ROBOT

Roboty podlegajnastpujacym odbiorom:
a) odbiorowi czsciowemu,
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b) Odbior robdét zanikowych i uleggajych zakryciu
c) odbiorowi ostatecznemu (koowemu)
d) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwajianc

8.2. ODBIOR CZESCIOWY

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanej czsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje eidla zakresu robdt okslenego w dokumentach
umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznyndtro®dbioru robot dokonuje
Inspektor nadzoru.

8.3. ODBIOR ROBOT ZANIKOWYCH | ULEGAJ ACYCH ZAKRYCIU

Odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie j&ko
wykonywanych robét oraz ifgi tych robot, ktore w dalszym procesie realizadggry
zakryciu. Odbiér rob6t zanikggych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonywany w czasie
umazliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogolnego
postpu robét. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowas¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem doemizika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektorazoad Odbidr robét ddzie
przeprowadzony niezwtocznie, niezmiej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyicfa Inspektora nadzoru.

8.4. ODBIOR OSTATECZNY (KONCOWY)

8.5.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzettypgo wykonania robot
w odniesieniu do zakresu (§id) oraz jakdci. Catkowite zakaczenie robot oraz
gotowa¢ do odbioru ostatecznegadrzie stwierdzona przez Wykonagvevpisem do
dziennika budowy. Odbior ostateczny robo6t gaist w terminie ustalonym
w dokumentach umowy. Odbioru ostatecznego robébralkomisja wyznaczona przez
Zamawiajcego w obecnai Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigeaj
roboty dokona ich oceny jakcowe] na podstawie przedionych dokumentéw,
wynikbw bada i pomiarOéw, ocenie wizualnej oraz zgodoio wykonania robot
z dokumentagj projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét, komisja zapcdga realizacj ustalé przyjetych
w trakcie odbiorow ogciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uiniggcych

i poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyzmegzh robét poprawkowych
lub uzupetniggcych, komisja przerwie swoje czyriwd i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatego roboét, spogdzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawgieggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupshtych wyznaczy komisja
I stwierdzi ich wykonanie.

ODBIOR POGWARANCYJNY PO UPLYWIE OKRESU GWARANC JI

Odbior pogwarancyjny po okresie gwarancji polega atenie wykonanych robot
zwigzanych z usugtiem wad, ktére ujawnisic w okresie gwarancyjnym. Odbiér po
uptywie okresu gwarancji goizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzgkdnieniem zasad opisanych w pkt. 8.3. "Odbior ostatg"'
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Zalgczony do projektu przedmiar robot nie stanowi padgt do ustalenia zakresu
kalkulowanych do ofertygtznych kosztow robot. Oferent jest zobgrany do wiasnej
kalkulacji kosztéw petnego zakresu robogcznie z robotami przygotowawczymi
i doprowadzeniem terenu do stanu pierwotnego.
Przyszty kontrakt rozliczany¢hizie jako iloczyn ceny jednostkowej i §lm faktycznie
wykonanych robot, a skladaly ofere Wykonawca powinien przedigé w ofercie
taczmg cery ustugi w rozbiciu na elementy zestawione w Spé&eyii Robot.

Oferowana umowna cena ustugi powinna uwdgiac:

oA WNE

N

Petny zakres robot rozbiérkowych metodami dynamyozn

Peiny zakres robot rozbiérkowych metodami tradygyjin

Wywoz odpadow na odpowiednie skiadowisko

Doprowadzenie terenu budowy do stanu zgodnegojekioavanym

Koszt wykonania i utrzymania zaplecza budowy.

Koszty zakupu, dostawy wszystkich niedhych materiatow i towaréw z zateniem
utrzymania standardu jakz przewidzianego projektem.

Koszty nadzoréw specjalistycznych, ktére powinny lalecone przez Wykonawc
do odpowiednich przeddiiorstw i instytucji administracych poszczegolnymi
elementami uzbrojenia i zagospodarowania terenu.

Koszt polisy ubezpieczeniowej Wykonawcy na waruhkawgyszczegolnionych
w szczego6towych warunkach kontraktu.

Koszt prac odtworzeniowych w zakresie terenu budowy

. Wynagrodzenie wykonawcytzie ptatne zgodnie z umawj. na podstawie faktury

koncowej, potwierdzonej przez inspektora nadzoruwigtlzonej przez przedstawiciela
Zamawiagcego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

ustawa z 07.07.1994 - Prawo Budowlane znpgjszymi zmianami

- ustawa z 29.01.2004 - Prawo Zaméiwkublicznych (jednolity tekst Dz.U. z
2006 Nr 164 poz. 1163)

- ustawa z 16.04.2004 - o wyrobach budowlanych (DA\tB2 poz. 881)

- ustawa z 24.08.1991 - o ochronie przeciggyowej (jednolity tekst Dz.U. z
2002 Nr 147, poz 1229 z pd. zmianami)

- ustawa z 21.12.2000 - o dozorze technicznym (Dz.U22, poz. 1321)

- ustawa z 27.04.2001 - Prawo ochraingdowiska (tekst jednolity Dz.U. 2006
Nr 129 poz. 902)

- ustawa z 21.03.1985 - o drogach publicznych (jatintdkst Dz.U. z 2004 Nr
204 poz. 2086 z gm. zmianami)

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni@02 r. w sprawie
systeméw oceny zgod#a, wymaga, jakie powinny spetnianotyfikowane
jednostki uczestnigze w ocenie zgodsoi, oraz sposobu o0znaczania
wyrobow budowlanych oznakowaniem CE (Dz.U. 2004 9%, poz. 2011)

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopad@02 r. w sprawie
aprobat technicznych oraz jednostek organizacyjnymbwanionych do ich
wydawania (Dz.U. 2004 Nr 249 poz. 2497)
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Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z 26 X897 - w sprawie
ogoélnych przepisbw bezpieamdwa i higieny pracy (tekst jednolity Dz.U.
2003 Nr 169 poz 1650)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 06.02.2003 - w a&pre
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot widaych
(Dz.U. Nr 47 poz 401)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 23.06.2003 - w apie informacji
dotyczcej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigstea i
ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz 1126)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 02.09.2004 - w a&pre
szczegoOtowego zakresu i formy dokumentacji projekjp specyfikacii
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanychaz programu
funkcjonalno-uytkowego (Dz. U. Nr 202 poz 2072)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 11.08.2004 - w apie sposobow
deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu zwakéa ich znakiem
budowlanym (Dz.U. Nr 198 poz 2041)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 27.08.2004 - znigggce
rozporzdzenie w sprawie dziennika budowy montai rozbiorki, tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajcego dane/aigte bezpiecaestwa
pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 198 poz 2042)

Rozporadzenia Ministra Gospodarki Pracy z dnia 14dzéernika 2005 roku
w sprawie zasad bezpieéstwa i higieny pracy przy zabezpieczaniu
I usuwaniu wyrobow zawierggych azbest oraz programu szkolenia w zakresie
bezpiecznegoaytkowania takich wyrobow
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SST1 PRZYGOTOWANIE TERENU

PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOW CPV 45100000-8

PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej svymagania ogolne dotygee
przygotowania terenu pod roboty z@ane z napragvkonstrukcji stalowej zadaszenia sceny
zlokalizowanej na terenie OSIR Skatkawictochfowicach.

ZAKRES STOSOWANIA ST

SzczegoOtowa specyfikacja techniczna (SST1) jestsostana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realidzagbo6t budowlanych wymienionych
ponize;.

ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad przygotowania terenu,
a w szczegolnii:
- ogrodzenia terenu i wyznaczenia stref niebezpiedzny
- wrazie konieczngi wykonania drog, wyg i przegé dla pieszych;
- doprowadzenia energii elektrycznej oraz wody, zwangalej "mediami”, oraz
odprowadzania lub utylizacjciekow;
- urzadzenia pomieszcaehigieniczno-sanitarnych i socjalnych;
- zapewnienia €wietlenia naturalnego i sztucznego;
- zapewnieniagcznaci telefonicznej;
urzadzenia sktadowisk materiatow.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Teren robot naley ogrodzé albo w inny sposob uniemlowi ¢ wejscie osobom
nieupowanionym. Jeeli ogrodzenie terenu robo6t nie jest ztiwe, nalery oznakowa
granice terenu za pomgdablic ostrzegawczych, a w razie potrzeby zapévstaty
nadzor.

Ogrodzenie terenu budowy wykonuje¢ siv taki sposéb, aby nie stwarzato
zagraenia dla ludzi. Wysolk& ogrodzenia powinna wyndsiminimum 1,5 m.
Ogrodzenie powinno Iy tatwe do demontar na wypadek interwencji sth
ratunkowych.

Dla pojazdow aywanych w trakcie wykonywania robét budowlanych wgeza si
miejsca postojowe na terenie budowy.

Wokot obiektu naley wyznaczy strefy niebezpieczne i zabezpie€jg tablicami
lub tasmami ostrzegawczymi. Strehiebezpieczg ogradza si i oznakowuje w sposob
uniemaliwiajacy dostp osobom postronnym. Przeja, przejazdy i stanowiska pracy
w strefie niebezpiecznej zabezpieczadsaszkami ochronnymi.

Dla potrzeb komunikacji samochodowej i pieszejenalwykorzystg w miar
mozliwosci istniepca sie¢ drog statych. Obowkek wiaciwego zagospodarowania terenu
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budowy ley po stronie wykonawcy robot. Nale je wykon& zgodnie
z Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 300. w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budaych.

Koszt zabezpieczenia i zagospodarowania placu viydd/ykonawca powinien
skalkulow& w kosztach ogélnych budowy.
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SST 2 ROBOTY ROZBIORKOWE

ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA — CPV 45111100-9
ROBOTY W ZAKRESIE USUWANIA GRUZU 45111220-6

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghteécznej § wymagania dotycge
robot rozbiérkowych metodami tradycyjnym i mechaniygmi zwizanych z naprasv
konstrukcji stalowej zadaszenia sceny zlokalizowana terenie OSIR Skatka w
Swietochtowicach.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST2) jesibstana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t bwdanych wymienionych w pkt. 1.3.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Zakres robot olgfych niniejsz specyfikacy techniczig obejmuje dziatania mage na
celu roboty rozbiorkowe zwzane z napragvzadaszenia sceny zlokalizowanej na terenie
OSiR Skatka wSwietochtowicach a w szczegolfm zdjecia pokrycia zadaszenia sceny
Z blachy trapezowej wraz z orynnowaniem. Po zdeoweaiu pokrycia zadaszenia oraz
orynnowania naley wykona& ocer stanu technicznego i okl przydatnéc
zdemontowanych elementéw do ponownego mant&/ przypadku gdy materiat nie
bedzie nadawat gido ponownego wykorzystania nayego wywiezé i zutylizowa.

2. MATERIALY
Ogdblne wymagania w stosunku do wykorzystanych naéevy podano STO ,Ogdlna
specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot”

3. SPRZET
Ogdblne wymagania w stosunku do wykorzystanego efijprpodano STO ,Ogdlna
specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdéRoboty naley wykonywa&
z wykorzystaniem maszyn i wydzer powszechnie stosowanych i najgdavszych dla
wykonania okrglonych robot.

4. TRANSPORT
Ogdblne wymagania w stosunku do stosowanego transpoodano STO ,0Ogdlna
specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob@@leca sj transport w kontenerach.
Odpady nalgy zabezpieczy w trakcie transportu, zatadunku i wyladunku przed
spadaniem, obswgdiem s¢ lub zanieczyszczeniem drog. Wykonawca jest zolmwamy
na whasny koszt do uswmia wszelkich uszkodze i zanieczyszcze powstatych
w wyniku realizacji zaméwienia.
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5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne wymagania wykonania robét podano STO ,Ogd&pacyfikacja techniczna
wykonania i odbioru robo6t”. Wszystkie prace rozkmwe naley wykona zgodnie
z opracowa dokumentagj projektows.
Przed przysipieniem do robot rozbiorkowych nale wyznaczy obszar prac oraz
oznakowa, ogrodzé i zabezpieczy go zgodnie z wymogami przepiséw BHP.
Poszycie zadaszenia z blachy aglezdemontowa i ponownie potay¢ uprzednio
sprawdzajc stan techniczny brytow blachy. W przypadku gdyteriat nie lgdzie
nadawat si do ponownego wykorzystania najego wywiez¢ i zutylizowat.
Rozbiorki naley wykonywa recznie lub mechanicznie. Wszystkie elementyzlime do
powtornego wykorzystania powinny d&yusuwane bez powodowania e¢ginych
uszkodzé. Do czasu wywiezienia, odpady sktadéwa kontenerach. Powstate odpady
nalezy zagospodarowazgodnie z Ustawo odpadach z dnia 27 kwietnia 2001 r. (Dz .U.
Nr 62 z 20 czerwca 2001 roku, poz. 628 zrmpéjszymi zmianami).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne wymagania w stosunku do kontroli j&éorobét podano STO ,Ogdlna
specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdtbntrola wykonywana przez
wykonawe polega na wizualnej ocenie zgodaoiowykonywanych rob6t z dokumentacj
projektows, ST oraz obowzujacymi przepisami. Nazadanie Inspektora, Wykonawca
przedstawiwiadectwa utylizacji odpaddw.

7. OBMIAR ROBOT
Ogoblne wymagania w stosunku do obmiaru robét podaTO ,Ogélna specyfikacja
techniczna wykonania i odbioru robo6t”
Podstaw dokonywania obmiaréw, ok$kjaca zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegolnych pozycji, jest zakony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.
Jednostkami obmiarowymalsg(t) dla konstrukcji stalowych (rozumianych jakiojgos¢
lub ciezar zdemontowanych elementow) oraz transportu, wywaitylizacji odpadow.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne wymagania w stosunku do odbioru rob6t poda STO ,,Ogdlna specyfikacja
techniczna wykonania i odbioru robot”

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania dotygee podstawy ptatrici podano w STO ,,Ogélna specyfikacja
techniczna wykonania i odbioru robo6t”
Przyszty kontrakt rozliczany¢hizie jako iloczyn ceny jednostkowej i §lo faktycznie
wykonanych robot, a skladaly ofere Wykonawca powinien przedig¢é w ofercie
taczm cery ustugi w rozbiciu na elementy zestawione w Spéeaydi Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwjzane podano w STO ,Ogodlna specyfikacja technicangkonania
i odbioru robot”
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SST 3 ROBOTY KONSTRUKCJI STALOWYCH

ROBOTY KONSTRUKCYJNE Z WYKORZYSTANIEM STALI CPV 4523210-1

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikagihtecznej § wymagania dotyege
wykonania i odbioru roboét konstrukcji stalowych zmanych z naprayv zadaszenia
sceny zlokalizowanej na terenie OSIR Skatk&wictochtowicach.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST3) jesibstana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t bwdanych wymienionych w pkt. 1.3.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Zakres robot olgtych niniejsa specyfikacy techniczig obejmuje dziatania maje na
celu wykonania rob6t konstrukcji stalowych, a w zgoIingci naprave konstrukcji
poprzez nadspawanie dodatkowych profili, zare&ie profili na kaicach (4 profile na
diugci¢ kratownicy).

2. MATERIALY

Ogoblne wymagania w stosunku do wykorzystanych naéev podano STO ,Ogodlna

specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob®/szystkie materiaty ayte do

budowy powinny pochodzitylko ze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez

Nadzor.

» Konstrukcg stalows wzmocnienia zadaszenia sceny wnglewykona zgodnie
z dokumentagj projektows, jako elementy wzmacnige przewidziano profile C40
o dtugaciach 16700 i 15200mm.

Wszystkie wykorzystane materialy powinny spedniwymagania okrdone w
normach przedmiotowych:
» Dla ceownikéw wg PN73/H-93460.03

3. SPRZET
Ogdblne wymagania w stosunku do wykorzystanego efijprpodano STO ,Ogdlna
specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdéRoboty naley wykonywa&
z wykorzystaniem maszyn i wydzer powszechnie stosowanych i najgdavszych dla
wykonania okrgonych robot.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie
sprztu do wytkowania zgodnie z jego przeznaczeniemzivegwiadectwa wydane przez
Urzad Dozoru Technicznego.

4. TRANSPORT

Ogdblne wymagania w stosunku do stosowanego tramspoodano STO ,0Ogdlna
specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob&fementy przed wysylkz wytwaorni
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powinny by¢ protokolarnie odebrane przez zamawtago w obecriwi wykonawcy
montau. Elementy powinny ky wysytane w kolejnéci uzgodnionej z wykonawic
montau i zabezpieczone na czas transportu i skladowd@wvawytadunku elementow
Izejszych mana wy¢ wciggarek, dwignikobw, podnaénikébw i przycihgarek
szczkowych, a do @zszych ni 1 Mg d:wigdw. Przeciganie niezabezpieczonych
elementéw bezpwoednio po podiau jest niedopuszczalne. Elementyzkie, diugie i
wiotkie, naley przy podnoszeniu i przemieszczaniu g®dka transportowego na
sktadowisko chwyta w dwoch miejscach za pompazawiesia i usztywidi w celu
ochrony przed odksztalceniem. Elementy malaklada& na sktadowisku w kolejrigi
odwrotnej w stosunku do kolejim montau. Elementy naley uktad& w sposob
umazliwiajgcy odczytanie znakowania. Elementy przewidziansaiania powinny by
w miare maznosci skladane wgsiedztwie miejsca przeznaczonego na scalanie.

5. WYKONANIE ROBOT
Montaz konstrukcji stalowych, warunki ogolne
Montaz wykona& wg projektu montau, zgodnego z PT, z wymaganiami obgzujacych
PN i PN-IEC i zaakceptowanego przezyiniera. Roboty naley tak wykonywa, aby
zadna cgs¢ konstrukcji nie zostata podczas montgrzecyzona lub trwale
odksztatcona.
Warunki szczegélne
» elementy naley montowa po sprawdzeniu i odbiorze dostarczonych prefalityka
* elementy montow@zgodnie z instrukcja producenta.
» sprawdzt stabilng¢ zamontowanych elementow
Montaz konstrukcji budowlanych stalowych
a) Monta powinien by wykonywany zgodnie z projektem konstrukcji i pidgm
montau z zastosowaniegrodkow zapewniacych stateczrig w kazdej fazie montau
oraz osigniecie projektowanej rimosci i sztywndaci po ukaczeniu robot.
b) Przed rozpoegziem montau na placu budowy powinny bgpetnione wszystkie

niezlgdne warunki okrdone w specyfikacji technicznej i w projekcie manta
c) W projekcie konstrukcji nalg okreli¢ zalazenia niezbdne do ustalenia
bezpiecznej metody moria a w szczegolriai:
* kolejnas¢ montau,
* sposOb zapewnienia statecgeikonstrukcji podczas morta i po jego ukéczeniu,
e sfezenia i podpory montawe oraz warunki ich usustia,
« podniesienia wykonawcze warsztatowe i moovtee,
* inne czynniki, ktore mag mie¢ wplyw na bezpieczestwo konstrukcji podczas
montazu.
* Projekt montau powinien zapewniastateczn&t konstrukcji we wszystkich  fazach
prowadzenia robot.

d) Prace moniawe:
*Elementy konstrukcji powinny lBytrwale i widocznie oznakowane zgodnie z
oznaczeniami przgfymi na rysunkach montawych. Transport i sktadowanie
elementbw nalyy wykonyw& w sposOb zabezpiecmdj je przed
uszkodzeniami. 4czniki i elementy ztzne powinny by odpowiednio
opakowane, oznakowane i przechowywane w warunkacysh.
«Jezeli uszkodzone elementy siaprawiane przed morm, sposéb naprawy powinien
by¢ uzgodniony z osapuprawniomn do kontroli jakgci.
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*W kazdym stadium montas konstrukcja powinna miezdolnGé przenoszenia sit
wywotanych wptywami atmosferycznymi oraz op@niami montaowymi, sprztem i
materiatami.

*Roboty naley tak wykonyw#&, aby zadna czs¢ konstrukcji nie zostata podczas
montau przecjzona lub trwale odksztatcona.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogdblne wymagania w stosunku do kontroli j&éiorobét podano STO ,Ogdlna
specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot”.
Wykonawca zapewni odpowiedni systetnadki techniczne do kontroli jakoi robét na
terenie i poza placem budowy.
Wszystkie badania i pomiarytly przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posigdajodpowiednie uprawnienia
budowlane.

Kontrola konstrukcji stalowych

* Spoiny pachwinowe kontrolowane zgrubnie,

* Spoiny czotowe kontrolowane defektoskopowo, pczym klasa wadliwéci ztacza
wg PN-87/M-69722

* W przypadku pojawienia siwad w spoinie oboweujg powtorne badania.

7. OBMIAR ROBOT
Ogoblne wymagania w stosunku do obmiaru robét podaTO ,Ogélna specyfikacja
techniczna wykonania i odbioru robo6t”
Podstaw dokonywania obmiaréw, ok$kjaca zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegolnych pozycji, jest zatony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne wymagania w stosunku do odbioru rob6t poda STO ,,Ogdlna specyfikacja
techniczna wykonania i odbioru robdét” Odbioru doWn Roboty uznaje siza
wykonane prawidtowo, g sa wykonane zgodnie z projektem, ST, wymaganiami
Inspektora Nadzoru

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania dotygee podstawy ptatrici podano w STO ,,Ogélna specyfikacja
techniczna wykonania i odbioru robo6t”
Przyszty kontrakt rozliczanye¢hlizie jako iloczyn ceny jednostkowej i §lo faktycznie
wykonanych robot, a skladay ofert Wykonawca powinien przedigé w ofercie
tgczm cery ustugi w rozbiciu na elementy zestawione w Spéeyiii Robot.

Cena wykonania robot obejmuyeszystkie materiaty, robocizni sprzt niezlzdne do
prawidtowego wykonania przedmiotu zamowienia, awezegolnéci:

a) zakup, dostarczenie materiatdw, spuzoraz ich skladowanie,

b) wywdz z terenu budowy materiatowginych,

c) wykonanie okr@onych w postanowieniach Kontraktu bagdgomiaréw
d) wstepny monta
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10.

e) wykonanie robot zasadniczych mamaych wg wymaga niniejszej ST i layniera,
f) zabezpieczenia antykorozyjne i ogniochronne

g) dostaw¢, monta, demonta, prag rusztowa

h) uporadkowanie placu budowy po robotach.

PRZEPISY ZWIAZANE
Przepisy zwjzane podano w STO ,Ogodlna specyfikacja technicangkonania
i odbioru robot”

PN-EN 10163-1:1999 Stal. Powierzchnia blach gralyaniwersalnych oraz
ksztattownikéw walcowanych na gmo

PN-73/H-92127 Blachy staloweberkowe
PN-EN-10016- Walcowka ze stali niestopowej dggnienia i/lub walcowania na
2:1999/Ap1:2003 zimno. Wymagania dla walcéwki og6lnego przeznaczeni

PN-EN 10056-1:2000 4#€owniki rbwnoramienne i nierbwnoramienne ze stal
konstrukcyjnej. Wymiary.

PN 73/H-93460.03 Ksztattowniki stalowe:td na zimno, otwarte. Ceowniki
rébwnoramienne ze staligglowej zwyktej jakdci o Ry, do
490MPa

PN-EN 757:2000 Materiaty dodatkowe do spawaniakibdy otulone dogcznego
spawania tukowego stali o0 wysokiej wytrzymado Oznaczenia.
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SST 4 ZABEZPIECZENIE ANTYKOROZYJNE KONSTRUKCJI
STALOWYCH

NAKLADANIE POWLOK ANTYKOROZYJNYCH CPV-45442200-9
USUWANIE WARSTWY MALARSKIEJ CPV-45442190-5

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaagfhtecznej § wymagania dotycge
wykonania i odbioru robot zwzanych z zabezpieczeniem antykorozyjnym konstrukciji
stalowej zadaszenia sceny zlokalizowanej na tereni@®SIiR  Skatka
w Swigtochtowicach.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST4) jesibstana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t bwdanych wymienionych w pkt. 1.3.

1.3.ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Zakres robot olgtych niniejsa specyfikacy techniczig obejmuje dziatania maje na
celu wykonania rob6t zwkanych z zabezpieczeniem antykorozyjnym konstrukcji
stalowych poprzez malowanie fardo stosowania na rglzpo uprzednim wyczyszczeniu
konstrukcji zadaszenia wraz z stupami do Il stopmuprzez piaskowanie.

2. MATERIALY
Ogdblne wymagania w stosunku do wykorzystanych naéevy podano STO ,Ogdlna
specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob®/szystkie materiaty ayte do
budowy powinny pochodéitylko ze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Nadzor. Materiaty wykorzystane dl zabezpieczenigylkarozyjnego powinny posiada
Aprobat techniczn.
Malowanie konstrukcji po uprzednim oczyszczeniuldstopnia poprzez piaskowanie
naleey wykona farbg do stosowania na rglzkolor szary, farba Noxyde lub inna o nie
gorszych wiaciwosciach.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania w stosunku do wykorzystanego efprpodano STO ,Ogodlna
specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdéRoboty naley wykonywa&
z wykorzystaniem maszyn i ydzer powszechnie stosowanych i najgdavszych dla
wykonania okrélonych robot.

Roboty zwijzane z wykonaniem powlok malarskich madgy¢ wykonane ¢cznie lub
przy wyciu sprztu mechanicznego zaakceptowanego przez Inspektora.

Uzyte urzdzenia lub nardzia powinny zapewani ciggtos¢ wykonywanych prac oraz
uzyskanie wymaganej jaka robot.

Konstrukcg nalezy oczycic poprzez mechanicznie wadzeniami o dziataniu

strumieniowdciernych, zaakceptowanymi przezzyniera do uzyskania Il stopnia
czystgci Czyszczenie  strumieniowdsierne  powierzchni  stalowych, nale
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przeprowadzsi mechanicznie, ugzizeniami 0 dziataniu strumieniowgiernym

dowolnego typu, zaakceptowanymi przez InspektoralzNai. W miejscach trudno
dostpnych, o niejednolitych ptaszczyznach, w miejscathych wzerow korozyjnych
nalezy dodatkowo stosowa sprzt reczny (miotki, iglice). Sprg do czyszczenie
strumieniowo sciernego oraz do przedmuchiwania lub odkurzania ig@ehni musi

zapewnié strumier od oliwionego i suchego powietrza

4. TRANSPORT
Ogdblne wymagania w stosunku do stosowanego tramspoodano STO ,0Ogdlna
specyfikacja techniczna wykonania i odbioru roldposob transportu materiatéw lub
wyrobow przewidzianych do zastosowania podczas wanp zabezpieczenia
antykorozyjnego nie nix@ powodowa obnizenia ich jakéci lub powstania uszkodae
Materiaty chemiczne i fatwopalne powinny doytransportowane w oryginalnych,
fabrycznych opakowaniach, zgodnie z przepisami amtymi przewozu takich
materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty zwhzane z przygotowanie powierzchni metalu #mgleprowadzé wg
opracowanego przez Wykonayiczatwierdzonego przez Inspektora programu.
Podczas wykonywania powitoki antykorozyjnej Wykonavwabowgzany jest na bigco
prowadz¢ dokumentagj prac antykorozyjnych. W dokumentacji tej powinny lpodane
nastpujace informacje:

» warunki atmosferyczne w czasie wykonywania robot

» wilgotnaos¢ i temperatura podi@

* masa poszczegolnych sktadnikow materiatdwyrych na jednostkpowierzchni

* grubas¢ warstw powtok zabezpieczenia antykorozyjnego

o dhugas¢ przerw pomgdzy uktadaniem poszczegdlnych warstw.

WYKONANIE ZABEZPIECZENIA ANTYKOROZYJNEGO

PRZYGOTOWANIE POWIERZCHNI STALI
Powierzchnia powinna I8y sucha, pozbawiona ttuszczu i kurzu. Do odtlusziezan
powierzchni stosowabenzyr ekstrakcyjn. Powierzchnia elementéw po odttuszczeniu
powinna by wolna od smaréw, olejow. Nie wolno pozostatvitustych plam na
powierzchni konstrukcji, z zamystem wusgmia ich w procesie czyszczenia
strumieniowosciernego.
Czyszczenie musi zapewnicatkowite usuricie zgorzeliny, rdzy oraz spowodoéva
réownomierne schropowacenie powierzchni.
Powierzchnie naley uzna za prawidtowo przygotowan jezeli przy dalszej obrébce nie
bedzie zmieniata odcienia igdzie rownomiernie matowa, bez odcieni i miejscgoggh
potysk. Po czyszczeniu powierzchmalezy odpylic strumieniem sgzonego powietrza
lub migckka zmiotks.

WYKONANIE WARSTW NAWIERZCHNIOWYCH

Naktadanie kolejnych warstw powtoki malarskiej wylgvac metody natryskow, scisle
Z wytycznymi opracowanymi przez Producenta wyrolmdabarskich.
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WYKONANIE ZABEZPIECZE N ANTYKOROZYJNYCH W POL ACZENIACH
Przed wykonaniem patzex spawanych wolne od powtok powinnydpaski szerokei
po 50 mm po kadej stronie spoiny. 3k spoina ma by wykonana w czasie moria w
wytworni naleey wykona malarskie zabezpieczenie tymczasowe tatwe do ¢sani
Przed wykonaniem spawania powierzchnie te ayal@oktadnie ocz§ci¢ do stopnia
czystadci wymaganego w dokumentacji technicznej, ¢@se wykona odpowiednie
powitoki. Warstwe farby podkiadowej pozostasvdo wyschngcia nasgpnie scisle wg
zalecé producenta kolejne warstwy

WYKONANIE NAPRAW | UZUPELNIE N
Naprawy i uzupetnienia zabezpieazepo spawaniu, ewentualnym prostowaniu,
transporcie itp. powinny polegana wykonaniu od nowa wszystkich czysoiot.
czyszczeniu , naniesieniu powtoki warstw podkiadchvy warstw nawierzchniowych.
Wytwaorca musi zapewtilnspektorowi maliwos¢ odbioru kadej czynndéci oddzielnie.
Wszystkie prace malarskie /tak naprawy/ musg by¢ wykonane w odpowiednich
warunkach meteorologicznych tzn. w temperaturze 80 OC do +40OC, przy
wilgotnosci nizszej ni 85%, a jednocZmie w temperaturze wgzej o ®C od
temperatury punktu rosy dla danegénania i wilgotngci. W zwigzku z powyszym
niedopuszczalne jest wykonywanie prac malarskictvolaym powietrzu we wczesnych
godzinach rannych i @éych popotudniowych, gdy na powierzchniach konstjiuk
wystepuje rosa.
Nie wolno malowéa w czasie deszczu, mgty i innych opaddéw atmosferycia

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontroli jakosci robot podlegaj nastpujace elementy tego procesu:

kontrola materiatow

kontrola warunkéw wykonania robot

kontrola jakdci wykonanych robét i ocena wykonanego pokryciaezgieczajcego

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiaru jest 1 t (tona) konstrukcji stalowych zgtieczonych powtokami
malarskimi.

8. PODSTAWA ODBIORU ROBOT.

Ogodlne wymagania w stosunku do ptairio podano w STO ,0Ogdlna specyfikacja
techniczna wykonania i odbioru robo6t

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, ST i wymaganiami
Inspektora, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdblne wymagania dotygeze podstawy ptatrici podano w STO ,Ogédlna specyfikacja
techniczna wykonania i odbioru robo6t”
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Przyszty kontrakt rozliczanyc¢hizie jako iloczyn ceny jednostkowej i o faktycznie
wykonanych robo6t, a skladay ofert Wykonawca powinien przedigé w ofercie
tgczm cery ustugi w rozbiciu na elementy zestawione w Spéeyii Robot.

Cena wykonania powtok malarskich dla 1 t konstrugiglowych obejmuje:

prace przygotowawcze powierzchni stalowych

naktadanie powtok malarskich

wykonanie warstw nawierzchniowych

wykonanie zabezpiecaantykorozyjnych w palczeniach

wykonanie napraw i uzupehtie

testy i pomiary zgodnie z pkt. 6 ST

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Przepisy zwjzane podano w STO ,Ogodlna specyfikacja technicangkonania
i odbioru robot”. Ponadto:

10.1. NORMY
PN-71/H-04651 Ochrona przed korpzZKlasyfikacja i okrélenie agresywr«ei
korozyjnejsrodowisk.
PN-71/H-04653 Ochrona przed korogj Podziat i oznaczenie warunkow eksploatacii
wyrobow metalowych zabezpieczanych malarskimi pé&asoi ochronnymi.
PN-70/H-97050 Ochrona przed korogjWzorce jakéci przygotowania powierzchni
stali do malowania.
PN-70/H-97051 Ochrona przed korogj Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i
zeliwa do malowania. Ogolne wytyczne
PN-70/H-97052 Ochrona przed korogj Ocena przygotowania powierzchni stali,
staliwa izeliwa do malowania.
PN-79/H-97070 Ochrona przed korogj Pokrycia lakierowe. Wytyczne ogolne.
PN-71/H-97053 Ochrona przed korogj Malowanie konstrukcji stalowych. Ogoine
wytyczne.
PN-81/C-81508 Woyroby lakierowe. Oznaczenie czagtywu kubkami wptywowymi
(lepkas¢ umowna).
PN-74/C-81515 Woyroby lakierowe. Nie niszce pomiary grubici powtok.
PN-79/C-81519 Woyroby lakierowe. Oznaczenie stopryachngcia.
PN-80/C-81531 Wyroby lakierowe. Oklenie przyczepn&i powtok do podtaa oraz
przyczepnéci miedzy warstwowe;.
PN-83/C-81545 Wyroby lakierowe. Pomiar grétianokrych warstw.
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